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(57) Abstract: The invention concerns a bone 
anchoring device comprising a bone anchoring element 
(2) provided with a head for receiving (3) a threaded 
shaft (4) whereon a clamping means (5) is designed to 
be screwed, a spherical articulation (6) being provided 
between the bone anchoring element (2) and the 
threaded shaft (4) to provide the threaded shaft with 
multiple orientation. The invention is characterized 
in that it comprises means (10) for rotational linkage 
between the bone anchoring element (2) and the 
threaded shaft (4). 

(57) Abrege : Uobjet de Tinvention concerne un dispo- 
sing d'ancrage osseux comportant un element d'ancrage 
osseux (2) muni d'une tete de reception (3) d'un axe fi- 
lete* (4) sur lequel est destin6 a etre viss£ un moyen de 
serrage (5), une articulation spherique (6) 6tant amena- 
gee entre Tenement d'ancrage osseux (2) et Taxe filetS 
(4) pour permettre une orientation pluridirectionnelle de 
Taxe filete\ caract^ris6 en ce quMl comporte des moyens 
(10) de liaison en rotation entre Tenement d'ancrage os- 
seux (2) et Taxe filets (4). 
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DISPOSITIF D'ANCRAGE OSSEUX 
AVEC ARTICULATION SPHERIQUE 

La presente invention concerne le domaine technique de l'osteosynthese 
notamment du rachis et elle vise plus precisement un dispositif d'ancrage dans les 

5 vertebres utilise dans les systemes d'osteosynthese pour le rachis. 

L'objet de l'invention vise plus precisement un dispositif d'ancrage osseux, tel 
qu'une vis d'ancrage congue pour presenter une angulation relative avec un systeme 
d'osteosynthese mettant en oeuvre une tige de liaison par exemple. 

Une des applications connue de l'objet de Finvention concerne les systemes 

10 confus pour corriger et stabiliser le rachis et pour faciliter la fusion osseuse a 
differents niveaux du rachis. Selon une telle application, un tel systeme comporte un 
element de liaison intervertebral tel qu'une tige ou une plaque apte a etre cintree et 
disposee le long du rachis tout en 6tant maintenue en position par des vis implantees 
dans les vertebres pour suivre la courbure de la region du rachis appareille. Ainsi, 

15 pour respecter l'anatomie du rachis, la tige de liaison doit etre conformee pour 
presenter des angulations importantes notamment pour son montage en relation des 
vertebres lombaires et sacrees. 

Pour autoriser de telles conformations de la tige tout en assurant son blocage 
efficace par rapport aux vis d'ancrage, il est connu d'6quiper les vis d'ancrage d'une 

20 articulation spherique pour recevoir la tige de liaison de mantere a autoriser une 
angulation relative adaptative entre la vis d'ancrage et l'el6ment de liaison 
intervertebrale. 

Dans Petat de la technique de nombreux dispositifs d'ancrage du type k 
articulation sph&ique ont ete proposes. Ainsi, il est connu un dispositif d'ancrage 

25 osseux comportant un element d'ancrage osseux tel qu'une vis munie d'une tete de 
reception d'un axe filete sur lequel est destinS a etre visse un moyen de serrage d'une 
tige de liaison. Une articulation sph&ique est amenagee entre l'61ement d'ancrage 
osseux et l'axe filete pour permettre une orientation pluridirectionnelle de l'axe 
filete. Selon un exemple de realisation, l'extremite de l'axe filete comporte un moyen 

30 de reception d'un ancillaire permettant de bloquer en rotation l'axe filete lors de 
l'operation de vissage ou de devissage de l'ecrou de serrage sur l'axe filete. II 
apparait ainsi que l'operation de serrage ou de desserrage de l'6crou sur l'axe filete 
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constitue une operation necessitant l'utilisation de differents ancillaires, ce qui 
complique et raUonge l'o P 6ration de mise en place d'un systeme d'osteosynthese. 

H est connu, 6galement, par le brevet US 5 628 740, un dispositif d'ancrage 
osseux comportant un element d'ancrage osseux muni d'une tete de reception d'un 
5 axe filete sur lequel est destine a etre visse un moyen de serrage. Une articulation 
spherique est amenagee entre l'element d'ancrage osseux et l'axe filete. L'axe filete 
comporte deux tetons diametralement opposes s'engageant dans des rainures 
amenag6es dans la tete equipant l'element d'ancrage osseux. Ces tetons cooperent 
avec les rainures pour permettre le pivotement de l'axe filete. 
10 Un tel dispositif ne permet pas de conserver une orientation pluridirectionnelle 

a l'axe filete par rapport a l'element d'ancrage osseux, tout en assurant une liaison 
efficace en rotation, entre l'element d'ancrage osseux et l'axe filete. 

L'objet de l'invention vise done a remedier aux inconvenients de l'art anterieur 
en proposant un dispositif d'ancrage osseux permettant d'assurer de maniere simple 
15 et sure, le vissage voire le devissage d'un ecrou de serrage sur l'axe filete d'un tel 
dispositif d'ancrage osseux qui conserve, par ailleurs, sa fonction d'orientation 
pluridirectionnelle de l'axe filet6. 

Pour atteindre de tels objectifs le dispositif d'ancrage osseux selon l'invention 
comporte un element d'ancrage osseux muni d'une tete de reception, d'un axe filete 
20 sur lequel est destin6 a 6tre visse un moyen de serrage, une articulation spherique 
etant amenagee entre l'element d'ancrage osseux et l'axe filete pour permettre une 
orientation pluridirectionnelle de l'axe filete. Selon l'invention, le dispositif 
d'ancrage osseux comporte des moyens de liaison en rotation entre l'element 
d'ancrage osseux et l'axe filet6, tout en conservant une orientation pluridirectionnelle 
25 a l'axe filet6 par rapport a l'61ement d'ancrage osseux. 

Diverses autres caracteristiques ressortent de la description faite ci-dessous en 
reference aux dessins annexes qui montrent, a titre d'exemples non limitatifs, des 
formes de r6alisation de l'objet de 1'invention. 

La Fig. 1 est une vue schematique d'un exemple de realisation d'un dispositif 

30 d'ancrage osseux selon l'invention. 

La Fig. 2 est une vue en coupe-elevation a plus grande echelle de l'exemple de 

r6alisation illustre a la Fig. 1. 
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La Fig. 3 est une vue partielle en perspective montrant un detail caracteristique 

de I'objet de l'invention. 

Tel que cela apparait sur les figures, I'objet de l'invention concerne un 
dispositif d'ancrage osseux 1 destine a etre implant dans le rachis. Un tel dispositif 
5 d'ancrage osseux 1 comporte un Element d'ancrage osseux 2 au sens general, adapt* 
pour etre r6alise de differentes manieres connues. L'el6ment d'ancrage osseux 1 peut 
se presenter sous la forme d'un crochet, d'une plaque, ou tel que repr6sente sur les 
dessins d'une vis d'ancrage. Cet element d'ancrage osseux 2 est muni d'une tete de 
reception 3 pour un axe filete 4 sur lequel est destine a etre visse un moyen de 
10 serrage 5. D'une maniere classique, une articulation spherique 6 est amenagee entre 
I'element d'ancrage osseux 2 et l'axe filete 4 pour permettre une orientation 
pluridirectionnelle de l'axe filete 4 par rapport a I'element d'ancrage osseux 2. 

Dans l'exemple illustre de realisation, l'axe filete 4 est pourvu a l'extremite 
oppos6e de son extremite libre, d'une rotule 7 de forme hemispherique montee a 
15 l'interieur d'un logement 8 de forme complementaire pour constituer 1' articulation 
spherique 6. Dans l'exemple illustre, le logement 8 est amenag6 a l'interieur de la 
tete de reception 3 qui se presente sous la forme d'un ecrou de prehension pour un 
outil de vissage. Cette tete de reception 3 qui est par exemple rapportee en etant fixee 
sur I'element d'ancrage osseux 2, comporte une ouverture 9 s'ouvrant a l'interieur du 
20 logement 8 pour autoriser le passage de l'axe filete 4 et son debasement angulaire 
pluridirectionnelle par rapport a I'element d'ancrage osseux 2. Bien entendu, il pent 
etre prevu de realiser la rotule 7 sur l'extr6mite de I'element d'ancrage osseux 2 et le 

logement 8 sur l'axe filete 4. 

Conformement a l'invention, le dispositif d'ancrage osseux 1 comporte des 

25 moyens 10 de liaison en rotation entre I'element d'ancrage osseux 2 et l'axe filete 4. 
En d'autres termes, I'element d'ancrage osseux 2 et l'axe filete 4 sont li6s 
directement en rotation tout en conservant une orientation pluridirectionnelle a l'axe 
filete 4 par rapport a l'el6ment d'ancrage osseux 2. A cet egard, les moyens de 
liaison 10 sont realises en dehors de l'articulation spherique 6. 

30 Tel que cela ressort plus pr6cisement des Fig. 2 et 3, les moyens de liaison en 

rotation 10 sont consumes par une forme geometrique ou empreinte femelle 11 
cooperant avec une forme geometrique ou empreinte male 12 complementaire. L'une 
des formes geometriques 11, 12 est amenagee sur la tete de reception 3 de l'61ement 
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d'ancrage osseux 2 tandis que l'autre forme geometrique est realisee sur l'extremit6 
de l'axe filete 4. 

Ces formes geometriques femelle 11 et male 12 sont dites com P 16mentaires 
dans le sens ou un effort de rotation exerc6 selon l'axe de l'element d'ancrage osseux 
5 2 ou de l'axe filete 4 conduit a un blocage en rotation entre l'el6ment d'ancrage 
osseux 2 et l'axe filete 4, quelle que soit l'orientation relative entre ces deux pieces. 
Un tel blocage en rotation est obtenu directement entre l'61ement d'ancrage osseux 2 
et l'axe filete 4 sans l'aide d'autres pieces. II doit done etre considere que les formes 
g6ometriques femelle 11 et male 12 peuvent presenter des sections droites 
10 transversales de formes identiques ou differentes. Dans l'exemple de realisation 
illustre et tel que cela ressort de la Fig. 3, les sections droites transversales des 
formes g6ometriques femelle 11 et male 12 sont sensiblement rectangulaires. Bien 
entendu, les formes geometriques femelle 11 et male 12 peuvent presenter des 
sections de differentes formes, telles qu'elliptiques, ovales, non circulaires avec au 
15 moins une arete, etc. La forme geometrique femelle 11 est r6alisee par une cavite ou 
un logement tandis que la forme g 6om6trique male 12 est realisee par un teton ou une 
partie saillante. 

Tel que cela ressort de ce qui precede, les formes geometriques femelle 11 et 
male 12 delimitent entre elles un jeu pour autoriser l'orientation pluridirectionnelle 
20 entre l'axe filete 4 et l'element d'ancrage osseux 2 tout en assurant une liaison en 
rotation entre les formes geometriques male et femelle. 

De maniere preferee, il est a noter que la face transversale 14 delimitant la 
rotule 7 et la face d'extremite 2 t de l'element d'ancrage osseux 4 s'etendent en vis a 
vis et a distance l'une de l'autre pour autoriser l'orientation pluridirectionnelle de 
25 l'axe filete 4. D'une maniere avantageuse, la face transversale 14 de la rotule 7 et/ou 
la face d'extremite 2, de l'element d'ancrage osseux 2 possede une forme convexe 
pour autoriser une telle orientation avec un encombrement limite. 

L'une des formes geometriques, a savoir la forme geometrique male 12 dans 
l'exemple illustr6 est amenagee sur l'extremite de l'element d'ancrage osseux 2 
30 tandis que la forme geom6trique femelle 11 est amenagee a l'extremite fibre de l'axe 
filete 4. D'une maniere plus precise, la forme g6ometrique femelle 11 est realisee 
dans la face transversale 14 delimitant la rotule hemispherique 7, tandis que la forme 
geometrique male 12 est realisee sur la face d'extremit6 2, de l'element d'ancrage 
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osseux 2. Bien entendu, la position des formes geometriques male et femelle sur 
l'axe filete et sur l'element d'ancrage osseux peut etre invers6e. 

Le dispositif d'ancrage 1 selon l'invention possede done une articulation 
spherique autorisant ainsi une angulation relative adaptative entre l'element 
5 d'ancrage osseux 2 et un organe d'un systeme d'osteosynthese tel qu'une tige de 
liaison. La fixation de cette tige de liaison par l'intennediaire d'un moyen de serrage 
5 est realisee de manlere simple sans avoir recours a un ancillaire pour maintenir en 
position l'axe filet6 4 dans la mesure ou ce dernier ne peut pas tourner en raison de 
l'ancrage de l'element 2 et de la presence des moyens de Uaison en rotation 10. 
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REVENDICATIONS 

1 - Dispositif d'ancrage osseux comportant un element d'ancrage osseux (2) muni 
d'une tete de r6ception (3) d'un axe filete (4) sur lequel est destine a etre visse un 
moyen de seixage (5), une articulation spherique (6) etant amenag6e entre l'element 

5 d'ancrage osseux (2) et l'axe filet6 (4) pour permettre une orientation 
pluridirectionnelle de l'axe filete, caracterise en ce qu'il comporte des moyens (10) 
de liaison en rotation entre l'element d'ancrage osseux (2) et l'axe filete (4), tout en 
conservant une orientation pluridirectionnelle a l'axe filete (4) par rapport a 
l'element d'ancrage osseux (2). 

10 2 - Dispositif d'ancrage osseux selon la revendication 1 , caracterise en ce que les 
moyens de liaison en rotation (10) sont amenages en dehors de 1' articulation 
spherique (6). 

3 - Dispositif d'ancrage osseux selon la revendication 1 ou 2, caracteris6 en ce 
que les moyens de liaison en rotation (10) sont constitu6s par une forme geom6trique 

15 femelle (11) cooperant avec une forme geometrique male complementaire (12), 
delimitant entre elles un jeu pour autoriser l'orientation pluridirectionnelle entre 
l'axe filet6 (4) et l'element d'ancrage osseux (2). 

4 - Dispositif d'ancrage osseux selon la revendication 3, caract6ris6 en ce que 
l'une des formes geometriques est amenagee sur la tete de l'61ement d'ancrage 

20 osseux (2) tandis que l'autre forme g6ometrique est r6alisee sur l'extremite de l'axe 
filete (4). 

5 - Dispositif d'ancrage osseux selon la revendication 3 ou 4, caracterise en ce 
que l'une des formes geometriques (11, 12) est amenagee sur une face d'extremite 
(20 de l'element d'ancrage osseux (2), en s'etendant a l'interieur d'un logement 

25 ouvert (8) amenag6 dans la tete (3) et recevant l'extremit6 de l'axe filete (4) realise 
sous la forme d'une rotule (7) pour constituer l'articulation spherique (6), ladite 
rotule etant pourvue sur sa face transversale (14) de l'autre forme geometrique. 

6 - Dispositif d'ancrage osseux selon la revendication 5, caracterise en ce que la 
face transversale (14) de la rotule (7) et la face d'extremite (2 t ) de l'element 

30 d'ancrage osseux (2) s'etendent a distance l'une de l'autre pour autoriser 
l'orientation pluridirectionnelle de l'axe filete (4). 
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7 - Dispositif d'ancrage osseux selon la revendication 6, caracterise en ce que la 
face transversale (14) de la rotule et/ou de la face d'extremite (2i) de l'element 
d'ancrage osseux (2) possede une forme convexe. 

8 - Dispositif d'ancrage osseux selon la revendication 5, caracterise en ce que la 
5 forme geometrique male (12) est realis6e sur l'extremite de l'element d'ancrage 

osseux (2) tandis que la forme geometrique femelle (11) est amenagee sur la 
rotule (7). 

9 - Dispositif d'ancrage osseux selon la revendication 1, caracterisee en ce que la 
tete de r6ception (3) forme un ecrou de prehension pour un outil de vissage. 



